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1. Einleitung

ChurchBot ist eine Digitalisierungslosung, die vorwiegend im Bereich von Kirchen Einsatz findet.

CurchBot bietet dem Anwender im Gegensatz zu weit verbreiteten Automatisierungslésungen eine nahezu
unbegrenzte Fernbedienbarkeit und Fernparametrierbarkeit bei gleichzeitig deutlich gesteigerter Einfachheit in
der Anwendung und Ubersichtlichkeit tiber die parametrierten Bedienvorginge.

ChurchBot kann verwendet werden, um diverse elektrisch betriebene Vorgange zu digitalisieren. Dies sind u.a.:

- Lauten der Glocken
- Heizen
- Beleuchtung

Fir den Anwender ergeben sich durch Verwendung des ChurchBot u.a. folgende wesentlichen Vorteile
gegenliber herkdmmlichen Lésungen:

o mehr Flexibilitat fir den Anwender: Bedienung kann zu jeder Zeit und ortsunabhéngig erfolgen.

e weniger Zeitbedarf fiir den Anwender: aufgrund der Einfachheit der Bedienung und Ubersichtlichkeit
des Systems kann die Parametrierung von Bedienvorgdngen in sehr kurzer Zeit erfolgen.

¢ mehr Bedien-Sicherheit (im Sinne von Gewissheit, das Richtige eingestellt zu haben) fir den
Anwender:
durch die Einfachheit der Bedienung bei gleichzeitig hoher Ubersichtlichkeit tiber die eingerichteten
Bedienvorgange mit zusatzlicher Status-Mail kénnen Fehlbedienungen weitestgehend vermieden
werden.

ChurchBot ist gebrauchsmustergeschiitzt (Gebrauchsmuster 20 2015 005 327).

2. Allgemeine Hinweise

ChurchBot besteht aus einem Hutschienen-Gerat (Hardware) und der zugehérigen Software.

Die vorliegende Anleitung beschreibt ausschlieflich den Softwareanteil von ChurchBot.

Fiir den Hardwareanteil von ChurchBot existiert eine separate Anleitung.

Lesen Sie diese Anleitungen sorgfiltig, bevor Sie ChurchBot in Betrieb nehmen. Bewahren Sie die Anleitungen

zum spateren Nachschlagen auf!
Wenn Sie ChurchBot anderen Personen zur Nutzung (berlassen, Gbergeben Sie auch diese Anleitungen.

Achtung!
& Hier wird auf eine Gefahr hingewiesen.

Hinweis.
Dieser Abschnitt enthélt zusétzliche wichtige Informationen!
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3. Gefahrenhinweise

Offnen Sie das Gerét nicht. Es enthélt keine durch den Anwender zu wartenden Teilen.
Lassen Sie das Gerat im Fehlerfall von einer Fachkraft priifen.

Aus Sicherheits- und Zulassungsgrinden (CE) ist das eigenméachtige Umbauen und/oder
Verandern des Gerats nicht gestattet.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn es von auf3en erkennbaren Schéden, z. B. am
Gehéause, an Bedienelementen oder an den Anschlussbuchsen bzw. eine Funktionsstérung
aufweist. Lassen Sie das Gerat im Zweifelsfall von einer Fachkraft prifen.

BB B

Betreiben Sie das Gerat nur in trockener sowie staubfreier Umgebung, setzen Sie es keinem
Einfluss von Feuchtigkeit, Vibrationen, standiger Sonnen- oder anderer Wéarmeeinstrahlung,
Kalte und keinen mechanischen Belastungen aus.

>

Das Gerat ist kein Spielzeug! Erlauben Sie Kindern nicht damit zu spielen. Lassen Sie das
Verpackungsmaterial nicht achtlos liegen.

Plastikfolien/-tliten, Styroporteile etc. kbnnen fiir Kinder zu einem gefahrlichen Spielzeug
werden.

&)

Benutzen Sie fir die Stromversorgung des Geréates ausschlie3lich strombegrenztes und
Uberlastgeschiitztes Qualitatsnetzteil (5 V DC / 2500 mA).

Bei Sach- oder Personenschaden, die durch unsachgemale Handhabung oder Nichtbeachten
der Gefahrenhinweise verursacht werden, ibernehmen wir keine Haftung. In solchen Fallen
erlischt jeder Gewahrleistungsanspruch! Fur Folgeschaden tbernehmen wir keine Haftung!

B B

Das Gerét ist nur fir den Einsatz in wohnungsahnlichen Umgebungen geeignet.

Jeder andere Einsatz, als der in dieser Bedienungsanleitung beschriebene, ist nicht
bestimmungsgemar und fuhrt zu Gewahrleistungs- und Haftungsausschluss.

=) [
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4. Funktion und Geratetibersicht

Haupt-Eigenschaften des ChurchBot

e  Steuerung von Geraten vorwiegend im Bereich von Kirchengebauden
(z.B. Lauteanlage, Heizung und Licht etc.)
o Einzelsteuerung (z.B. Glocke, Heizung, Licht einzeln schalten)
o Programmsteuerung (= Abfolge von Einzelsteuerungen)
- Ein-Uhr-Lauten (mehrere Glocken in zeitlicher Abfolge)
- Gottesdienst (Lduten, Heizung, Licht automatisch schalten)
e Zeitsteuerung einfach und iibersichtlich iber Google Kalender
e Verwenden eines vorhandenen Gottesdienst-Internet-Kalenders (Google-Kalender)
e Temperaturgefiihrte, mehrkanalige Heizungssteuerung/Temperaturregelung
e Bedienbar Uiber Funkfernbedienung mit und ohne Statusanzeige
e Bedienbar Giber Smartphone/Tablet mit Statusanzeige (Voraussetzung: Handy-Empfang)
e Bedienbar und einstellbar tGiber jeden PC mit Internetanschluss
e E-Mail-Versand (z.B. Gber eingestellte Gottesdienstzeiten wochentlich an den Messner)
e ,Kompatibilitat” und , Ausfallsicherheit”: bisherige Installation bleibt voll funktionsfahig erhalten
e Einfache Installation parallel als Ergdnzung zur vorhandenen Installation
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Funktionsweise - Prinzipdarstellun

Internet

ChurchBot ist als Hutschienengerét aufgebaut. ChurchBot enthélt einen modernen und
leistungsstarken Ein-Platinen-Computer sowie eine Ein-/Ausgabebaugruppe zur Erfassung von bis zu
zwei 12/24 Volt Eingangssignalen und Schalten von bis zu 8 Relais-Ausgangen.

Optional ist ChurchBot mit einem 868 MHz Funkmodul ausgestattet, um mit der ebenfalls optionalen
Fernbedienung und anderen Geraten zu kommunizieren.
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Gerateubersicht:

A) Stromversorgungs-Anschluss: Micro-USB

B) HDMI Display Anschluss

C) Audio Anschluss

D) Micro-SD Slot

E) Status-LEDs

F) 868MHz Funkantennen-Anschluss

G) Anschlussleiste Relaisausgange plus 1 Spanungseingang-Anschluss
H) Anschlussleiste Spannungseingange

1) Ethernet Anschluss

J) 4 USB-Anschliisse

Abbildung 1 Ansicht von links Abbildung 2 Ansicht von oben

Dornb
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Abbildung 3 Ansicht von unten

Ingenieurbiiro Dornberger Seite 8



Benutzerhandbuch Hardware - ChurchBot 4.0 Oktober 2019

5. Systemvoraussetzungen

Aktuelle Version einer der folgenden Webbrowser:
Mozilla Firefox®

Microsoft® Internet Explorer

Google Chrome

Safari

Datenverbindung:
e Ethernet (TCP/IP und DHCP)

6. Montage und Anschluss

Chassis-Montage:

ChurchBot ist fir Hutschienenmontage vorgesehen. Hangen Sie den ChurchBot von oben in die
Hutschiene ein und klicken Sie daraufhin die untere Seite des ChurchBot ebenfalls auf die
Hutschiene. Falls sich ChurchBot nicht einfach auf die Hutschiene klicken lasst, ziehen Sie den
Befestigungsclip fur die Hutschiene mit einem Schraubendreher etwas nach unten, um das
Aufschnappen zu erleichtern.

Falls Sie den ChurchBot von der Hutschiene wieder entfernen mdchten, ziehen Sie den
Befestigungsclip fir die Hutschiene mit einem Schraubendreher ebenfalls nach unten, bis Sie den
ChurchBot von der Hutschiene abheben und aushangen kénnen.

Achten Sie beim Einbau des ChurchBot auf gentigend Freiraum auf der linken Seite fur den
Stromversorgungs-Anschlussstecker.

Stromversorgung:
ChurchBot wird Uber einen Standard Micro-USB Anschluss angeschlossen.

: Achten Sie beim Anschluss unbedingt auf die richtige Polung der Versorgungsspannung.

1 CE
4 30X
4 Ne

Abbildung 4: Micro USB
Belegungsplan

Bei falscher Polung oder Spannungen, die nicht der USB-Definition (5V, 2000mA)
A entsprechen, kann der ChurchBot zerstort werden!

Ethernet-Anschluss:
SchlieRen Sie den ChurchBot mit einem RJ-45 Netzwerkkabel an einen Internet-Router mit DHCP an.

Antennen-Anschluss (optional):

Schliel3en Sie die optional mitgelieferte Antenne an durch einstecken des Steckers in den daftr
vorgesehenen Anschluss Abbildung 2: Pfeil F). Drehen sie dann die Uberwurfmutter vorsichtig und
leicht Handfest an (1Nm).

Achten Sie darauf, dass Sie keine mechanischen Belastungen auf den Antennen-Anschluss
& austiben. Das Funkmodul kdnnte sonst zerstort werden!

Installieren Sie das andere Ende der Antenne an einer Stelle mit gutem Empfang. Guter Empfang
kann spater z.B. mit der optionalen Fernbedienung getestet werden.
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Micro-SD Karte:
ChurchBot ist bei Lieferung bereits mit einer Micro-SD Karte ausgestattet, welche die ChurchBot
Anwendersoftware enthalt (Abbildung 2: Pfeil D)).

Da ChurchBot online updatebar ist, sollte ein Wechseln der Micro-SD nicht erforderlich sein.
Falls dennoch erforderlich, nimmt den Austausch ein Fachmann vor.

Micro-SD Karte und der Einschub-Slot im ChurchBot sind hochempfindliche Geréateteile.
Entfernen Sie die Micro-SD Karte nicht! Unsachgemaf3e Handhabung kann zur Beschadigung
des ChurchBot fuhren!

Anschluss der Relaisausgange:

Je nach Ausfiihrung des ChurchBot sind mehr oder weniger Relaisausgange belegt. Die tatsachliche
Belegung ist anhand des Belegungsetikettes an der Anschlussklemme ersichtlich.

Klemmen Sie die Dréahte zur Herstellung der Verbindung zwischen ChurchBot und der Elektrischen
Installation Ihrer Anlage an die mitgelieferte zehnpolige Schraub-Anschlussklemme an und stecken
Sie die fertig verdrahtete Anschlussklemme vorsichtig in die davor vorgesehene Anschlussleiste
(Abbildung 3 Pfeil G) oben)) des ChurchBot. Uben Sie dabei mdglichst wenig Kraft aus, sondern
driicken Sie die Anschlussklemme wechselseitig links und rechts in die Anschlussleiste, bis die
Klemme vollstéandig eingesteckt ist. Gehen Sie beim Entfernen der Anschlussklemme mit der gleichen
Technik in umgekehrter Richtung vor.

Achten Sie darauf, moglichst wenig Gewalt beim Anbringen der Steckverbindung
A aufzuwenden. Andernfalls kann es trotz sorgféltiger Konstruktion und Verarbeitung des
ChurchBot zu mechanischen Schaden bis hin zur Zerstérung des Gerétes kommen.

Der rechte Pin der Anschlussklemme ist zur Versorgung der Spannungseingange (optional)
vorgesehen. Falls Spannungseingange nicht verwendet werden, bleibt der Pin unbelegt.

Anschluss der Spannungseingange (optional):

Je nach Ausfuhrung des ChurchBot sind keiner, einer oder zwei Spannungseingange belegt. Die
tatsédchliche Belegung ist anhand des Belegungsetikettes an der Anschlussklemme ersichtlich.
Klemmen Sie die Drahte zur Herstellung der Verbindung zwischen ChurchBot und der Elektrischen
Installation Ihrer Anlage an die optional mitgelieferte dreipolige Schraub-Anschlussklemme an und
stecken Sie die fertig verdrahtete Anschlussklemme vorsichtig in die davor vorgesehene
Anschlussleiste (Abbildung 3 Pfeil H) oben)) des ChurchBot. Uben Sie dabei moglichst wenig Kraft
aus, sondern driicken Sie die Anschlussklemme wechselseitig links und rechts in die Anschlussleiste,
bis die Klemme vollstandig eingesteckt ist. Gehen Sie beim Entfernen der Anschlussklemme mit der
gleichen Technik in umgekehrter Richtung vor.

Achten Sie darauf, mdglichst wenig Gewalt beim Anbringen der Steckverbindung
A aufzuwenden. Andernfalls kann es trotz sorgfaltiger Konstruktion und Verarbeitung des

ChurchBot zu mechanischen Schaden bis hin zur Zerstérung des Geréates kommen.

Sonstige Anschlisse des ChurchBot:
Die weiteren vorhandenen Anschliisse des ChurchBot werden in der vorliegenden Version nicht
verwendet.

Installation des Temperatur- und Feuchtesensors (optional):
Montieren Sie den Sensor gemafR zugehoriger Installationsanleitung.

@ Achten Sie darauf, dass die Entfernung zwischen dem Sensor und dem ChurchBot 20m nicht

Uberschreitet und keine Mauern zwischen ChurchBot und Sensor sind, die eine Gesamtstarke
von 50cm Uberschreiten.
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7. Inbetriebnahme

Fir die Inbetriebnahme des ChurchBot muss eine aktive Internetverbindung vorhanden sein.
@ Nach einer erfolgreichen Inbetriebnahme und Konfiguration bleibt das System auch ohne

aktive Internetverbindung funktionsféhig.

Um Anderungen an der Konfiguration zu erhalten (z.B. iiber Google Kalender oder direkt tiber

die WEB Oberflache), ist jedoch eine aktive Internetverbindung erforderlich.

8. Installation

Nach der Montage und Herstellung der Anschliisse and lhre Anlage kdnnen Sie ChurchBot in Betrieb
nehmen. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

e Schalten Sie die Versorgungsspannung fir den ChurchBot ein. Kontrollieren Sie, ob daraufhin
die Kontroll-Leuchten (Abbildung 2 Pfeil E)) leuchten oder blinken.
e Stellen Sie sicher, dass ChurchBot mit Inrem Router verbunden ist, dieser eingeschaltet ist
und ordnungsgemal’ funktioniert.
Falls die gelbe und griine LEDs am Ethernet-Anschluss blinken oder leuchten, dann
@ hat der ChurchBot eine aktive Datenverbindung mit dem Router. Dies bedeutet jedoch
nicht, dass der Router auch eine aktive Internetverbindung hat und diese dem
ChurchBot zur Verfugung stellt.
¢ Verwenden Sie die Verwaltungsoberflache lhres Internet-Routers um die IP-Adresse des
ChurchBot festzustellen. Der Geratename des ChurchBot wird als ,ChurchBot* gefolgt von
einer Zahl angezeigt.
Alternative zur Ermittlung der IP-Adresse Uber Router kénnen Sie auch einen IP Scanner wie
z.B. http://www.advanced-ip-scanner.com auf einem Computer im gleichen Netzsegment wie
ChurchBot verwenden, um die IP-Adresse zu ermitteln.
¢ Rufen Sie die Homepage von ChurchBot in Ihrem Browser wie folgt auf:
http://w.x.y.z/ChurchBot (wobei w.x.y.z der zuvor ermittelten IP Adresse entspricht)
e Geben Sie den Benutzername und das Passwort an, das Sie von lhrem Handler oder
Installateur erhalten haben.

Sie kénnen nun auf ChurchBot zugreifen.
Sollte der Zugriff nicht mdglich sein, Gberprifen Sie bitte sorgféltig alle oben genannten Schritte. Falls

der Zugriff danach noch immer nicht moglich ist, wenden Sie Sich bitte an lhren Handler oder
Installateur.
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9. Fehlerbehebung
1. Fehler Indikatoren

Geréat Fehler Indikator Bedeutung L6sung
ChurchBot LED aus Abbildung 2 E) Versorgungsspannung an Stromversorgung
leuchtet nicht ChurchBot fehlt herstellen
ChurchBot LED aus Abbildung 2 E) Micro-SD Karte im ChurchBot fehlt | Karte einstecken
leuchtet beim Einschalten | oder hat keinen Kontakt bzw. Kontakt
von ChurchBot herstellen
permanent und flackert
nicht
ChurchBot Keine der LEDs aus Keine Verbindung zum Router Verbindung
Abbildung 3 E) leuchtet vorhanden herstellen
oder blinkt
ChurchBot Temperatur/Feuchte e Sensor befindet sich Sensor nédher an
zeigen jeweils und aulRerhalb der Reichweite der ChurchBot
permanent O an Antenne installieren
e Batterie im Sensor ist leer Batterie
e Antenne wurde am wechseln
ChurchBot nicht montiert Antenne
montieren

Fernbedienung

LED Farbcode

Siehe Bedienungsanleitung fur

(optional) Fernbedienung
Temperatur/ Sie erhalten eine Mail mit e Sensor befindet sich Sensor naher an
Feuchtesensor | der Information, dass der aullerhalb der Reichweite der ChurchBot
(optional) Sensor nicht erreichbar Antenne installieren
ist e Batterie im Sensor ist leer Batterie
e Antenne wurde am wechseln
ChurchBot nicht montiert Antenne
montieren

2. Funktionseinschrankungen

Falls Sie Funktionseinschrankungen oder nicht wie im Benutzerhandbuch beschriebenes Verhalten
ChurchBot feststellen, kann dies ggf. an den Einstellungen des verwendeten Webbrowsers oder an
zusatzlich auf dem PC installierten Sicherheitspaketen (wie z. B. Antivirensoftware, Firewalls oder
Browser-Schutz-Addons) liegen. n diesem Fall sollten Sie die IP-Adresse lhres ChurchBot in die
Ausnahmeliste der Firewall bzw. des Browser-Schutzes hinzufligen (davon ausgenommen ist die
Windows-Firewall).

3. Duty Cycle

Der Duty Cycle beschreibt eine gesetzlich geregelte Begrenzung der Sendezeit von Geraten im 868
MHz Bereich. Das Ziel dieser Regelung ist es, die Funktion aller im 868 MHz Bereich arbeitenden
Gerate zu gewahrleisten.

In dem von ChurchBot genutzten Frequenzbereich 868 MHz betrégt die maximale Sendezeit eines
jeden Geréts 1 % einer Stunde (also 36 Sekunden in einer Stunde). Die Geréte dirfen bei Erreichen
des 1 %-Limits nicht mehr senden, bis diese zeitliche Begrenzung voriber ist. Gemal dieser Richtlinie
verhalt sich ChurchBot 100 % normenkonform. Im normalen Betrieb wird der Duty Cycle in der Regel
bei Weitem nicht erreicht. Dies kann jedoch in Einzelféllen bei der Inbetriebnahme oder Erstinstallation
eines Systems durch vermehrtes, funkintensives Testen oder Uben der Fall sein.

Gerats aulern. Nach kurzer Zeit (max. 1 Stunde) ist die Funktion des Gerats

@ Eine Uberschreitung des Duty Cycle Limits kann sich durch temporéar fehlende Funktion des
wiederhergestellt.
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4. Wartung und Reinigung
Das Gerét ist wartungsfrei. Uberlassen Sie eine Reparatur einer Fachkraft.
Reinigen Sie das Gerat mit einem weichen, sauberen, trockenen und fusselfreien Tuch. Verwenden
Sie keine I6semittelhaltigen Reinigungsmittel, das Kunststoffgehduse und die Beschriftung kénnen
dadurch angegriffen werden.

5. Allgemeine Hinweise zum Funkbetrieb (optional)
Die Funk-Ubertragung wird auf einem allgemein nutzbaren Ubertragungsweg im 868MHz Band
realisiert. Da den gleichen Ubertragungsweg auch andere Anwender zur gleichen Zeit nutzen kénnen,
sind Stérungen trotz vorhandener Ubertragungsverschliisselung und Wiederholung im Fehlerfalle
nicht ganz auszuschlie3en.
Weitere Storeinflisse kdnnen hervorgerufen werden durch Schaltvorgange, Elektromotoren oder
defekte Elektrogeréate.

@ Die Reichweite in Gebauden kann stark von der im Freifeld abweichen. Au3er der

Sendeleistung und den Empfangseigenschaften der Empfanger spielen Umwelteinfllisse wie
Luftfeuchtigkeit neben baulichen Gegebenheiten vor Ort eine wichtige Rolle.
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10. Technische Daten

ChurchBot:

Gerate-Kurzbezeichnung: ChurchBot 4.0

Versorgungsspannung: 5vDC

Stromaufnahme: 500-2300 mA (typ. 800 mA)

Leistungsaufnahme typ: 4 W

Schutzklasse: [l (Schutzkleinspannung)

Schutzart: IP20

Umgebungstemperatur: 0 bis 40 °C

Abmessungen (BxHXT): 73 x 103 x 63 mm

Gewicht: 170 g

Funk-Frequenzband: 868,0-868,6 MHz
869,4-869,65 MHz

Funk-Sendeleistung: 10 dBm max.

Empfangerkategorie: SRD category 2

Typ. Funk-Freifeldreichweite: 400 m

Duty Cycle: < 1% pro h/< 10% pro h

USB: 4x USB

Netzwerk: 10/100 Mbit/s

Fernbedienung (optional):
Siehe mit der Fernbedienung mitgelieferte Dokumentation.

Temperatur- und Feuchtesensor (optional):

Siehe mit dem Sensor mitgelieferte Dokumentation.

Technische Anderungen vorbehalten!

Entsorgungshinweis

( ﬁ ) Gerat nicht im Hausmdill entsorgen! Elektronische Gerate sind entsprechend der

‘ Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate tUber die drtlichen Sammelstellen fir
= Elektronik-Altgerate zu entsorgen.

Konformitatshinweis

C € Das CE-Zeichen ist ein Freiverkehrszeichen, das sich ausschlie3lich an die Behdrden

wendet und keine Zusicherung von Eigenschaften beinhaltet.
Details zur Produktkonformitét siehe beiliegende Konformitatserklarung.

Bei technischen Fragen zum Gerat wenden Sie sich bitte an Ihren Handler
oder Installateur.
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